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เม่ือคร้ังเจิ้งเหอนักเดินเรือชาวจีน หรือ
โคลัมบัสนักสํารวจผูยิ่งใหญของโลก ใชเคร่ืองมือ
ในการเดินเรือคือเข็มทิศ เคร่ืองวัดระยะทางหา
เสนรุง (sextant) และเคร่ืองหาเสนแวง 
(chronometer) และแผนท่ีดาว เพื่อคนพบโลก
ใหม ซ่ึงใชเวลานานนับแรมปในการเดินทางดวย
เคร่ืองมือนําทางอยางงายๆ  แตในวันนี้แทบจะไม
มีท่ีใดในโลกท่ีจะไมถูกคนพบดวยระบบกําหนด
ตําแหนงบนโลก (Global  Positioning  System) 
หรือ GPS ส่ิงท่ีเปนมากกวาเคร่ืองมือนําทางในยุค
โลกาภิวัตน 

ระบบกําหนดตําแหนงบนโลกคืออะไร  
GPS (Global Positioning System) ท่ี

คณะกรรมการบัญญัติศัพทเทคโนโลยีสารสนเทศ 
ราชบัณฑิตยสถาน ใหช่ือภาษาไทยบัญญัติไวเม่ือ
เดือนพฤษภาคม พ.ศ.2541 วา "ระบบกําหนด
ตําแหนงบนโลก"  

โดยท่ัวไปเรามักจะคุนเคยกับคําวาเคร่ือง 
GPS ซ่ึงเปนเคร่ืองรับสัญญาณจากดาวเทียม 
NAVSTAR GPS (NAVigation System with 
Time and Ranging Global Positioning System) 
ของกระทรวงกลาโหมสหรัฐอเมริกา  และเปนท่ี
นิยมใชกันมากท่ีสุดจึงเรียกส้ันๆ วาดาวเทียม 
GPS แตยังมีระบบบอกพิกัดดวยดาวเทียมอีก 2 
คาย โดยคายหนึ่งเปนของประเทศรัสเซียท่ีช่ือวา 
GLONASS (Global Orbiting Navigation 
Satellite) แตไมเปนท่ีนิยมใชเทากับระบบ GPS  
และในอนาคตจะมีโครงการ Galileo มีดาวเทียม 
27 ดวงโดยความรวมมือระหวางสหภาพยุโรป 
(European Union: EU) กับ European Space 
Agency: ESA จัดทําระบบ GNSS (Global 
Satellite Navigation System) ซ่ึงจะพรอมใชงาน
ในป 2008 ซ่ึงในท่ีนี้จะขอกลาวถึงเฉพาะระบบ 
GPS เทานั้น 

บทความวิชาการ
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ระบบสํารวจหาตําแหนงพื้นโลกดวย
ดาวเทียม (GPS) เปนระบบการคนหาตําแหนง
และนําทางดวยดาวเทียมได ถูกพัฒนาเสร็จ
สมบูรณและนํามาใชงานต้ังแตกลางป ค.ศ.1990 
ซ่ึงประกอบดวยดาวเทียมจํานวน 24 ดวง ท่ีโคจร
รอบโลกวันละ 2 รอบ  ทําใหเคร่ืองรับสัญญาณ
มองเห็นดาวเทียมไมนอยกวา 4 ดวงบนทองฟา 
ไมวาจะอยูท่ีใดบนพื้นผิวโลก เปนผลทําให
สามารถนําขอมูลการรับสัญญาณ GPS ไป
คํานวณหาตําแหนงและความสูงไดตลอดเวลา 24 
ช่ั วโมงในทุกสภาพอากาศและทุกแห งบน
พื้นผิวโลก ในระดับความถูกตองเปนเซ็นติเมตร
ถึง 20 เมตรข้ึนอยูกับคุณภาพของเคร่ืองรับ
สัญญาณและวิธีการวัด 
 

สวนประกอบหลักของ GPS 
GPS ประกอบดวยองคประกอบหลัก 3 

สวนไดแก 
1. สวนอวกาศ (Space Segment)  

ดาวเทียม NAVSTAR GPS ของกระทรวง 
กลาโหมของประเทศสหรัฐอเมริกามีดาวเทียม
ท้ังหมด 24  ดวง ใชงานจริง 21 ดวง อีก 3 ดวงใช
เปนดาวเทียมสํารอง แตละดวงมีรัศมีวงโคจรจาก
พื้นโลก  20,162.81 กิโลเมตร (หรือ 12,600  ไมล)  
ดาวเทียมแตละดวงใชเวลาในการโคจรรอบโลก  

12  ช่ัวโมง  โดยดาวเทียมท้ัง 24 ดวงมีวงโคจรอยู 
6 วงโคจรดวยกันจะเอียงทํามุมกับเสนศูนยสูตร 
(Equator) เปนมุม 55 องศา ในลักษณะสานกัน
คลายลูกตะกรอ (ภาพที่ 1)  แมวาดาวเทียม GPS 
ถูกสง ข้ึนไปในอวกาศเพื่อใชในภารกิจทาง
การทหาร แตขณะเดียวกันก็อนุญาตใหพลเรือน
ใชไดเชนกัน โดยไมเสียคาบริการใดๆ แตจะมี
ความแมนยํานอยกวาของทหาร โดยในปจจุบัน
ความคลาดเคล่ือนของพลเรือนจะอยูประมาณ 5-
15 เมตร ในดาวเทียมติดตั้งนาฬิกาอะตอม 
(atomic clock) ท่ีมีความเท่ียงตรงสูงมาก ถึง 3 
nanoseconds (ความเท่ียงตรง 0.000000003 ของ
วินาที หรือ 3 x 10-9) 

2. สวนสถานีควบคุม (Control Station 
Segment) สถานีควบคุมทําหนาท่ีติดตอส่ือสาร
กับดาวเทียมดวยสัญญาณเรดาร ทําการคํานวณผล
เ พ่ือใหดาวเทียมอยู ในวงโคจร  ในความสูง 
ความเร็ว และตําแหนงท่ีถูกตอง  แลวสงขอมูลท่ี
ไดไปยังดาวเทียมอยูตลอดเวลา สถานีควบคุมจะ
ประกอบดวย 5 สถานียอย ตั้งอยูท่ีเมือง Diego 
Garcia, Ascension Island, Kwajalein, และ 
Hawaii และมีสถานีควบคุมหลัก 1 สถานี ตั้งอยูท่ี
เมือง Colorado Springs รัฐ Colorado 
สหรัฐอเมริกา (ภาพท่ี 2) 
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 ภาพท่ี 1. ตําแหนงและการโคจร   

ของดาวเทียม GPS รอบโลก  

ภาพท่ี 2. สถานีควบคุมการทํางานของดาวเทียม GPS 

 
3. สวนผูใช (User Segment) ผูใช

ประกอบดวย 2 สวนใหญๆ คือ สวนท่ีเกี่ยวของ
กับพลเรือน (civilian) และสวนท่ีเกี่ยวกับทาง
ทหาร (military) ในสวนของผูใชจะมีหนาท่ี

พัฒนาเคร่ืองรับสัญญาณ (GPS receiver) ให
ทันสมัยและสะดวกแกการใชงาน สามารถท่ีจะ
ใชไดทุกแหงในโลก และใหคาท่ีมีความถูกตองสูง 
(ภาพท่ี 3)

 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 3. หลักการทํางานของ GPS   
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หลักการทํางานของ GPS ดาวเทียม 3 : ระยะเวลาในการสง
สัญญาณจากดาวเทียมดวงแรกถึงเคร่ือง GPS คือ 
0.06 วินาที ระยะทางระหวางดาวเทียมกับ GPS 
คือ 11,160 ไมล (186,000 ไมลตอวินาที X 0.06 
วินาที = 11,160 ไมล) ฉะนั้นตําแหนงปจจุบันก็จะ
สามารถเปนจุดใดก็ไดในจุด Intersect ระหวาง
วงกลมจากดาวเทียมท้ัง 3 ดวง   

ใชหลักการคํานวณระยะทางระหวาง
ดาวเทียมกับเคร่ือง GPS ซ่ึงจะตองใชระยะทาง
จากดาวเทียมอยางนอย 3 ดวง เพ่ือใหไดตําแหนง
ท่ีแนนอน เม่ือเคร่ือง GPS สามารถรับสัญญาณ
จากดาวเทียมได 3 ดวงข้ึนไปแลวจะมีคํานวณ
ระยะทางระหวางดาวเทียมถึงเครื่อง GPS โดย
สูตรคํานวณทางฟสิกสคือ ระยะทางเทากับ
ความเร็ว x เวลา   โดยดาวเทียมท้ัง 3 ดวงจะสง
สัญญาณคล่ืนวิทยุท่ีเคล่ือนท่ีดวยความเร็วคงท่ี
มายังเคร่ือง GPS ท่ี 186,000 ไมลตอวินาที แต
ระยะเวลาในการรับสัญญาณไดจากดาวเทียมแต
ละดวงน้ันจะไมเทากัน  เนื่องจากระยะทางไม
เทากันเชน  

จะเห็นไดวาจะเหลือตําแหนงอยู 2 จุดท่ี
บริเวณวงกลมท้ัง 3 ตัดกันคือตําแหนงท่ีอยูใน
อวกาศ ซ่ึงแนนอนวาเราไมสามารถไปอยูใน
อวกาศไดตําแหนงนี้จะถูกตัดท้ิงอัตโนมัติ โดย
เคร่ือง GPS อีกตําแหนงคือตําแหนงบนพ้ืนโลก 
ซ่ึงเปนตําแหนงท่ีเรายืนถือเคร่ือง GPS อยูนั้นเอง 
ซ่ึงความถูกตองแมนยําของตําแหนง จะข้ึนกับ
จํานวนดาวเทียมท่ีสามารถรับสัญญาณไดใน
ขณะนั้นหากมีดาวเทียมมากกวา 3 ดวงก็จะมีความ
ละเอียดมากข้ึน และยังข้ึนกับเครื่อง GPS ดวย 
หากเปนเคร่ืองท่ีมีราคาสูงซ่ึงมักใชเฉพาะงานเชน 
งานรังวัดก็จะมีความถูกตองแมนยํามากข้ึน  

ดาวเทียม 1 : ระยะเวลาในการสง
สัญญาณจากดาวเทียมดวงแรกถึงเคร่ือง GPS คือ 
0.10 วินาที ระยะทางระหวางดาวเทียมกับ GPS 
คือ 18,600 ไมล (186,000 ไมลตอวินาที X 0.10 
วินาที = 18,600 ไมล) ฉะนั้นตําแหนงปจจุบันก็จะ
สามารถเปนจุดใดก็ไดในวงกลมท่ีมีรัศมี 18,600 
ไมล ซ่ึงจะเห็นวาดาวเทียมเพียงดวงเดียวยังไม
สามารถบอกตําแหนงท่ีแนนอนได  

ขอมูลตําแหนงท่ีไดมานั้นยังสามารถใช
รวมกับโปรแกรมในเคร่ือง GPS เพ่ือบอกจุดบน
แผนท่ีและแสดงตําแหนงของเราวาอยูจุดใดของ
แผนท่ีไดอีกดวย  ท้ังนี้ก็ข้ึนกับขอมูลแผนท่ีท่ีติด
มากับเครื่องดวยวามีความแมนยําเพียงใด โดย
แผนท่ีพื้นฐานจะไมไดติดต้ังมากับเคร่ือง GPS ทุก
รุน ซ่ึงอาจจะตองซ้ือแยกจากตัวเคร่ือง  

ดาวเทียม 2 : ระยะเวลาในการสง
สัญญาณจากดาวเทียมดวงแรกถึงเคร่ือง GPS คือ 
0.08 วินาที ระยะทางระหวางดาวเทียมกับ GPS 
คือ 13,200 ไมล (186,000 ไมลตอวินาที X 0.08 
วินาที = 13,200 ไมล)  ฉะนั้นตําแหนงปจจุบันก็
จะสามารถเปนจุดใดก็ไดในจุด Intersect ระหวาง
วงกลมจากดาวเทียมดวงแรกกับดาวเทียมดวงที่  2  

 
การประยุกตใชงานเคร่ือง GPS ในปจจุบัน 

หลักวิชาการหลายสาขาเชน ภูมิศาสตร 
คณิตศาสตร ฟสิกส และเรขาคณิต ไดถูกนํามา
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• การนํารองจากท่ีหนึ่งไปยังท่ีหนึ่งใน
ยานพาหนะตางๆ  ท้ังรถยนต  รถประจําทาง 
เคร่ืองบิน เฮลิคอปเตอร และเรือ (ภาพท่ี 4) 

• การจั ด ทํ าแผนที่ ของสถาน ท่ีต า งๆ 
ไปรษณียโทรเลข โรงไฟฟา โรงพยาบาล  

• ก า ร ค ว บ คุ ม เ ค ร่ื อ ง จั ก ร ก ล  เ ช น 
เคร่ืองจักรกลในการทําเกษตรกรรม เคร่ืองจักรกล
ท่ีใชในการขนสงบริเวณทาเรือ 

• การจัดระบบการจราจรและการขนสง 
(Intelligent Transport Systems: ITS) ในการ
แกปญหาจราจร การปรับปรุงความปลอดภัย การ
เพิ่มประสิทธิภาพระบบคมนาคมขนสง และการ
ใชระบบการประกันรถยนต (L-Commerce)  

• การสํารวจและการตรวจวัดการเคล่ือนตัว
ของโครงสรางทางวิศวกรรมหรือเปลือกโลก  

• การใชอางอิงการวัดเวลาที่เท่ียงตรงที่สุด
ในโลก  

• การออกแบบเครือขาย คํานวณตําแหนง
ท่ีตั้งดานโทรคมนาคมและดานพลังงาน  เชน 
ระบบไฟฟา ระบบน้ํามัน  

• 

• การประยุกตใชในดานอ่ืนๆ เชน การเงิน
การธนาคาร  

เคร่ืองรับสัญญาณ GPS แบบนําหน (นํา
รอง) ในปจจุบันท่ีผูใชงานระดับพลเรือนมีราคา
ไมสูง สามารถใชงานไดงายและไมมีคาบริการ 
ดวยคุณสมบัติพื้นฐานของเครื่องรับท่ัวไปมี
ฟงกช่ันการใชงานในรูปแบบตางๆ เชน การนําไป
ยังพิกัดท่ีตองการ และการนํากลับมายังจุดเร่ิมตน 
การ Upload/Download เสนทางท่ีหมายสําคัญ
ตางๆ สูเคร่ืองรับ และปจจุบันบริษัทผูผลิตท่ีได
พัฒนาฟงกช่ันอ่ืนๆ เขาไปเพื่อตอบสนองตอความ
ตองการใชงานของผูบริโภคท่ีมีความแตกตางกัน   

ทุกวันนี้ในตางประเทศมีการใชอุปกรณ 
GPS กันอยางกวางขวาง และประชาชนมีความรู
เร่ือง GPS เปนอยางดี เพราะไดมีการใชงานมา
หลายปแลวและมีระบบเช่ือมโยงขอมูลการจราจร
ในรูปแบบของดิจิตอล ประกอบกับมีการวางผัง
เมืองอยางเปนระเบียบทําใหการพัฒนาระบบ GPS 
เปนไปไดอยางรวดเร็วเชน ในรถแท็กซ่ีจะพบ
อุปกรณ  GPS ประจําอยูแทบทุกคัน  และนัก
เดินทางก็มักจะพกอุปกรณ GPS ในรูปแบบ PDA 
หรือ Pocket PC กันเปนสวนมาก แทนการพกพา
สมุดแผนท่ีอยางในอดีต ปจจุบันนี้ระบบ GPS 
สามารถคนหาถึงระดับบานเลขท่ีหรือเบอร
โทรศัพทและนําทางไปสูเปาหมายไดอยางถูกตอง 

การอนุ รักษทรัพยากรธรรมชาติและ
ส่ิงแวดลอมเชน เสนทางการหากินของสัตวปา 
การติดตามตรวจสอบดานส่ิงแวดลอม ความ
ปลอดภัยดานส่ิงแวดลอม  

การใช GPS ในการติดตามรถบรรทุก 
รถยนต รถแท็กซ่ี ซ่ึงตอไปนาจะแพรหลายไปถึง 
รถพยาบาล  รถตํารวจ  รถโรงเรียน  รถขนสง
สาธารณะ ฯลฯ การแสดงสภาพการจราจรที่คาด
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นวัตกรรมแหงการใชงานเครื่อง GPS 
การนํารองบอกพิกัดเสนทาง ความเร็ว 

ความสูง เวลาข้ึน-ตกของดวงอาทิตยและดวง
จันทร  ดูเหมือนเปนหนาท่ีพื้นๆ ของเคร่ือง GPS 
ในปจจุบันไปเสียแลว เคร่ือง GPS ไดถูกพัฒนาให
มีฟงกชันตางๆ เพิ่มข้ึนนอกเหนือจากหนาท่ีเดิม 
รวมถึงการนํา GPS ไปผสมผสานกับเทคโนโลยี
สารสนเทศและการสื่อสารเพ่ือการบริหารจัดการ
ธุรกิจในยุคของแขงขัน สรางเสริมประสิทธิภาพ
และประสิทธิผลขององคกรท่ีตองการความ
รวดเร็วและความปลอดภัย  

 

GPS…Convergence Technology 
ปจจุ บันความตองการในการใชงาน

อุปกรณอิเล็กทรอนิกสท่ีใชพกพาไปที่ตางๆ ได
นั้น มีแนวโนมในการหลอมรวมเทคโนโลยีหลาย
ประเภทเพ่ือใหเปนอุปกรณท่ีมีความเบ็ดเสร็จใน
ตัว (convergence technology) เปนโทรศัพท 
คอมพิวเตอรรับ-สงขอมูล บันทึกเสียง ฟงเพลง 
ฟ ง วิ ท ยุ  ห รื อ แ ม ก ร ะ ท่ั ง ดู โ ท ร ทั ศ น ไ ด 
เชนเดียวกับท่ีเคร่ือง GPS ในขณะนี้สามารถทํา
อะไรไดมากกวาเพียงแคการบอกทางหรือนําทาง 
(ภาพท่ี 5)  ดังนั้นในอนาคตอันใกลนี้ GPS อาจถูก

บรรจุไวในเคร่ืองใชท่ีกลาวถึงขางตน มีการนํา
เคร่ือง GPS ใชรวมกับโทรศัพทมือถือเพื่อใหบอก
ตําแหนง หรือผสมผสานกับเครื่อง PDA เพื่อใช
พกพาสามารถอานไฟลเพลงชนิด MP3 มีระบบ
อัดเสียง และส่ือสารกับอุปกรณอ่ืนๆ ผานระบบ
อินฟราเรด (IrDA) และ USB (Universal Serial 
Bus) หรือติดต้ังรวมกับกลองถายรูปดิจิตอล ซ่ึง
เมื่อถายภาพก็จะทําการบันทึกพิกัดไปในคราว
เดียวกัน นอกจากนี้มีออกแบบเครื่อง GPS ใหอยู
บนขอมือท่ีมีหนาท่ีมากกวานาฬิกา ซ่ึงมีน้ําหนัก
เพียง 78 กรัม เหมาะกับผูท่ีชอบการออกกําลังกาย
และหลงใหลเคร่ือง GPS โดยรับสัญญาณ
ดาวเทียมไดแมวาขอมือจะอยูขางตัว และสามารถ
คํานวณจํานวนพลังงานท่ีเผาผลาญหลังจากการ
ออกกําลังกายแตละคร้ังได 

เคร่ือง GPS ไดออกแบบใหใชกับรถ
มอเตอรไซดท่ีมีราคาและสมรรถนะสูงเชน BMW 
โดยเคร่ือง GPS สามารถพูดเปนขอความบอกใหผู
ขับข่ีใชเสนทางท่ีเคร่ืองกําหนดใหเตือนกอนถึงจุด
เล้ียว หรือหากขับเลยก็จะแจงใหทราบ พรอมกับ
คํานวณเสนทางใหมและบอกใหทราบ หากฟงไม
ทันบนหนาปดจะมีปุมกดใหซํ้า แมวาจะสวม
หมวกนิรภัยก็ไมเปนอุปสรรคเน่ืองจากสามารถใช
ปล๊ักสายหูฟงมาตรฐาน Small Talk ของโทรศัพท 
เสียบเขาหูกอนสวมหมวกนิรภัย  

 
 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ระบบบันทึกการใชงานยานพาหนะ หรือ 
GPS Vehicle Tracking System (online)  

เปนการประยุกตใช GPS รวมกับ 
เทคโนโลยี GPRS ในระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ี เม่ือ
นํามาพัฒนาผลิตภัณฑเปน TAFF GPS Vehicle 
Tracking System (ภาพท่ี 6 A)       จะสามารถให 

 
 

ขอมูล การเดินทางตางๆ เชน แสดงเสนทางการ
เดินของรถ  การใชความเร็วต้ังแตจุดเร่ิมตนจนถึง
จุดสุดทายของการเดินทาง และดวยเทคโนโลยี 
GPRS ท่ีจะมีการสงพิกัดท่ี TAFF GPS Tracking  
รับมาจากดาวเทียมและสงมาท่ี Web Server โดย 

     เครื่อง GPS ติดต้ังรวมกับกลอง    
     ถายรูปดิจิตอล 

      เครื่อง GPS ติดกับโทรศัพทมือถือ  
      สามารถบอกตําแหนงได 

เครื่อง GPS ขนาดเล็กสําหรับนักกีฬา 

   เครื่อง PDA ใชรวมกับ GPS    
   สําหรับเดินนํารองในเมือง 

ภาพท่ี 5. การผสมผสานเทคโนโลยีตางๆ ท่ีรวมเปนหนึง่เดียวกับเคร่ือง GPS 

 
ภาพท่ี 4. การนํารองดวยเคร่ือง GPS ในเฮลิคอปเตอรและรถยนต 
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ภาพท่ี 6. การเช่ือมตอและรูปแบบการติดต้ังระบบ TAFF GPS Vehicle Tracking (online) 
              ท่ีมา : (http://www.mastertech.co.th/gpsonline.htm#install) 

A 

B 
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การใช GPS เพ่ือติดตามนักโทษและคนราย 
ตํารวจเมืองลอสแองเจอลิสประเทศ

สหรัฐอเมริกาเจาแหงเทคโนโลยี GPS ไดทดลอง
ใช  “ตรวนจีพี เอส” นวัตกรรมใหมแหงการ
ติดตามหรือควบคุมพฤติกรรมนักโทษ  มีลักษณะ
เปนสายรัดท่ีขอเทาสามารถตรวจจับพิกัดตําแหนง
ของนักโทษทัณฑบนผานระบบ GPS เม่ือนักโทษ
เคล่ือนท่ีไปทิศทางใดก็ตามจะปรากฏตําแหนงบน
แผนท่ี และถาหากมีความพยายามจะถอดตรวน
ออก ระบบจะสงสัญญาณเตือนเขามาท่ีสถานีฐาน 
และนักโทษจะถูกดําเนินการตามขั้นตอนทาง
กฎหมายทันที  

นอกจากนี้กองบัญชาการตํารวจนคร  
แอลเอ กําลังทดลองใช "ระบบวางแผนติดตาม
คนราย" ซ่ึงอาวุธลับไฮเทคใหมลาสุด ตัวอุปกรณ
มีลักษณะเปนเหมือนกับลูกดอกทรงกลมคลายลูก
กอลฟท่ียิงออกจากปากกระบอกปนอัดอากาศ 
สวนดานในลูกดอกจะมีระบบ GPS ฝงอยู ซ่ึง
ติดต้ังอยูกับตัวถังรถยนตของตํารวจสายตรวจ เม่ือ
เกิดเหตุการณท่ีตํารวจตองขับรถไลตามรถคนราย 
ตํารวจก็กดปุมยิงลูกดอก GPS นี้ใหพุงไปติดกับ
ตัวถังรถคนราย ทําใหทราบทิศทางการเคล่ือนท่ี
ของรถ  ดังนั้นจึงไมจํา เปนตองขับรถไลดวย
ความเร็วสูงสามารถวางแผนสกัดจับรถคนรายได
งายข้ึน ซ่ึงลดความเส่ียงท่ีจะเปนอันตรายตอตัว
ตํารวจเองรวมท้ังประชาชนผูบริสุทธ์ิ 

 

GPS & Google Earth 
 Google earth เปนแหลงขอมูลขาวสาร
ทางดานการหาตําแหนงของสถานท่ีตางๆ ท่ีอยูบน

โลก  เม่ือนักทองเท่ียวพกพาเคร่ือง GPS ไปใน
การเดินทาง การเสาะแสวงหาพิกัดบนพ้ืนโลก ณ 
สถาน ท่ีท อ ง เ ท่ี ย ว ได เ ร่ิ ม ข้ึน  เ พื่ อ ต อ งก าร
แลกเปล่ียนหรือใชทรัพยากรขอมูลทางดานพิกัด
ของสถานท่ีตางๆ ท่ีพวกเขาไดเดินทางและยังไมมี
การจัดเก็บไวเปนฐานของมูลตําแหนงบนพ้ืนโลก 
ณ ตําแหนงนั้น เพ่ือเปนประโยชนในการเดินทาง
ของนักทองเท่ียวคนอ่ืนๆ บนสังคม cyber รวมกัน 
รวมถึงสามารถใชประโยชนจากขอมูลสถานี
บริการน้ํามัน ภัตตาคาร ท่ีพัก แหลงทองเท่ียว ส่ิง
อํานวยความสะดวกตางๆ ขอมูลตําแหนงบนพื้น
โลกท่ีไดจากการวัดดวยเคร่ือง GPS นี้   จะถูก
นําไปแสดงไวเปนขอมูลบน google earth  เพื่อรอ
ใหนักเดินทางยุคโลกาภิวัตนใหไปเยี่ยมเยือน 
นอกจากนี้ขอมูลท่ีเปนประโยชนเหลานี้ชวยใหนัก
เดินทางไดเตรียมตัวกอนเดินทาง เชน เม่ือเขา
ทราบตําแหนงบนพ้ืนโลกของสถานท่ีนั้นๆ เขา
สามารถบันทึกตําแหนงไวในเคร่ือง GPS คูกาย 
และเม่ือออกเดินทางจริงสามารถใช  function 
navigator ท่ีอยูในเคร่ือง GPS ชวยนําทางไปยัง
สถานท่ีนั้นไดทันที ซ่ึงจะปรากฏเปนเสนทางบน
แผนท่ีท่ีถูกบันทึกไวในเคร่ือง GPS  

 

ปลอกคอสุนัขไฮเทค 
บ ริษั ท เ อกชนรายหนึ่ ง ในประ เทศ

สหรัฐอเมริกาไดพัฒนาปลอกคอสุนัข น้ําหนัก
ประมาณ 0.15 กิโลกรัม ท่ีติดชิพรับสงสัญญาณท่ี
สามารถบอกตําแหนงของสัตวเล้ียง โดยใชระบบ 
GPS รายงานตําแหนงใหเจาของสัตวเล้ียงทราบ
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ตัวอยางปลอกคอสุนัขท่ีฝง GPS ของ
บริษัท GARMIN (ภาพท่ี 7) ในการใชงานจะมี

อุปกรณตัวภาครับสําหรับเจาของอีกชุดเพื่อดูการ
บอกตําแหนงของสุนัขวาอยูท่ีใดในรัศมี 500 หลา  

 

รองเทาไฮเทคฝง GPS เพ่ือนําทางและ
ติดตามคนหาย 

ปจจุบันมีผูประยุกตใชงานระบบ GPS ฝง
ตัวในรองเทา เพื่อเปนรองเทาอัจฉริยะติด GPS 
ช ว ย ค น ต า บ อ ด ท่ี เ กิ ด จ า ก ค ว า ม คิ ด ข อ ง
นักวิทยาศาสตรชาวฮองกง หรือรองเทาฝง GPS 
เพื่อระบุตําแหนงของบุคคลที่คิดคนโดยวิศวกร
ชาวอเมริกัน 

 

 
 

                                ภาพท่ี 7. ปลอกคอสุนัขฝง GPS  
ท่ีมา : (http:// www.mrpalm.com/content/picdata/517_01_06.jpg) 

 
 
 
 



 

รองเทาอัจฉริยะติด GPS เพ่ือชวยนําทางคน
ตาบอด 

นักวิทยาศาสตรชาวฮองกงสามารถคิดคน
รองเทาอัจฉริยะเพื่อคนตาบอด ท่ีสามารถบอก
เสนทางและแจงเตือนผูใชเม่ือพบสงกีดขวางได 
โดยการแจงเตือนเมื่อพบส่ิงกีดขวางของรองเทา
นําทางนี้ใช เทคโนโลยีท่ีพัฒนาตอยอดมาจาก
เทคโนโลยีในแวนตาไฮเทคท่ีเคยไดรับรางวัล
ส่ิงประดิษฐอิเล็กทรอนิกสยอดเยี่ยมของฮองกงมา
กอนหนานี้  

นักวิจัยของมหาวิทยาลัยฮองกงโพลี
เทคนิค (HongKong Polytechnic University) เปน
ผูพัฒนาระบบนําทางผูพิการทางสายตาอัจฉริยะ
ดังกลาว โดยอธิบายวาสวนประกอบของหลักของ
ระบบท้ังแวนตาและรองเทา จะมีการฝง
คอมพิวเตอรไวภายใน ซ่ึงจะสามารถตรวจจับวัตถุ
ระยะใกลไดหากพบการสะทอนของคล่ืนเสียง
ความถี่สูงหรืออัลตราโซนิค (Ultrasonic) ใน
ตําแหนงท่ีวัตถุวางอยูจากน้ันระบบจะสงสัญญาณ
ส่ันเพื่อแจงเตือนกับผูใช คล่ืนจะถูกสงออกไป
อยางตอเนื่อง หากพบส่ิงกีดขวางคล่ืนเสียงจะ
สะทอนกลับทันที เม่ือเคร่ืองรับสัญญาณในระบบ
สามารถตรวจจับคล่ืนความถ่ีท่ีสะทอนกลับได ก็
จะแปลงคลื่นท่ีไดใหเปนสัญญาณส่ันสําหรับแจง
เ ตื อน  นอกจากนี้ ในรอง เท า อั จฉ ริ ยะยั ง มี

เทคโนโลยี GPS  ทําใหผูสวมใสสามารถรับขอมูล
บอกเสนทางแผนท่ีท่ีผูใชตองการได ไมตางจาก
เคร่ือง GPS สําหรับบอกเสนทางในรถยนต   
 

รองเทาไฮเทคฝง GPS เพ่ือติดตามบุคคล 
สวนรองเทาฝง GPS เพื่อบอกตําแหนง

ของบุคคลผูสวมใสนั้นถูกพัฒนาขึ้นโดย  นาย    
ไอแซค  แดเนียล  วิศวกรชาวอเมริกัน  ซ่ึงได
แนวความคิดประดิษฐรองเทาไฮเทคนี้ ข้ึนมา
ภายหลังการไดรับตัวลูกชายวัย 8 ป ท่ีหายตัวไป
จนพัฒนามาเปนรองเทาไฮเทคท่ีมีช่ือเปนทางการ
วา Quantum Satellite Technology โดยหลักการ
ทํางานของระบบติดตามในรองเทานี้ คือ ผูใช
จะตองกดปุมเปดการทํางานของระบบ GPS และ
ขอมูลตําแหนงของผูใสจะถูกสงในรูปสัญญาณไร
สาย ไปยังศูนยบริการตรวจตราท่ีทํางานตลอด 24 
ช่ัวโมง ตอเนื่องไปจนกวาแบตเตอร่ีจะหมดลง  

ระบบติดตามสําหรับติดพื้นรองเทาของ
ผูใหญจะออกวางจําหนายในเดือนมีนาคมท่ีผาน
มา มีขนาด 3x3 นิ้ว ประกอบดวยปุมสีเงิน 2 ปุม
สําหรับเปดและปดระบบ GPS ในราคา 325-350 
เหรียญ  (ภาพท่ี 8) รุนสําหรับเด็กไดวางจําหนาย
ในชวงเดือนกรกฎาคม สวนคาบริการศูนยตรวจ
ตราจะคิดคาบริการเพิ่มเติม 19.95 เหรียญตอเดือน 
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               ภาพท่ี 8. รองเทายุค IT ติด GPS พัฒนาโดยวิศวกรชาวอเมริกัน 

 ท่ีมา :  (http://www.manager.co.th/cyberbiz/viewNews.aspx?newsid=9500000016370) 
 

บทสรุป 
 

 
เบ็ดเสร็จผสมผสานเทคโนโลยีท่ีหลากหลายรวม
เปนหนึ่งเดียว จึงทําให GPS ไดถูกพัฒนาข้ึนใน
ฐานะท่ีเปนนวัตกรรมเทคโนโลยีและถูกใชเปน
นวัตกรรมกระบวนการในงานดานตางๆ อยาง
ตอเนื่อง การประยุกตใชงานเทคโนโลยี GPS ท่ี
เกิดข้ึนมากมายในยุค IT นี้ จะเปนประโยชนตอ
ผูใชมากนอยเพียงใด หรือมีความจําเปนตองใชใน
ชีวิตประจํ าวันหรือไม  ผู บ ริโภคใช ง านใน
เทคโนโลยีจะเปนผูใหคําตอบไดดีท่ีสุด  

นับต้ังแตป ค.ศ.1990 ท่ีดาวเทียมระบบ
กํ า ห น ด ตํ า แ หน ง บ น โ ล กห รื อ  GPS ข อ ง
กระทรวงกลาโหมแหงสหรัฐอเมริกา ไดเปดใหใช
งานสัญญาณเพื่อประโยชนในการหาพิกัดของส่ิง
ตางๆ บนพื้นโลกนั้น ทําใหมีการพัฒนาระบบ 
GPS และเครื่อง GPS เพื่อใหตอบสนองความ
ตองการของผูใช ในระยะแรกเปนเพียงตองการรู
ตํ าแหนง  สถานท่ี  ระดับความสูง  ตลอดจน
ความเร็วในการเคล่ือนท่ี  แตเ ม่ือมีการพัฒนา
เทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสารท่ีกาวหนา
มากข้ึนๆ รวมถึงความตองการของผูบริโภคที่มี
ความหลากหลาย และตองการเทคโนโลยีท่ี 

อยางไรก็ตามการนํา GPS มาใชงานใน
บางดานยังเปนท่ีกังวล โดยเฉพาะสิทธิเสรีภาพ
ของความเปนมนุษยในภายภาคหนาคงไมถูก
จํากัดดวยเทคโนโลยีท่ีช่ือวา....GPS   
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